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Søknad om forlengelse av Jan Kennet Bekkengs bistilling 
 
Jan Kenneth Bekkeng er en viktig person for Seksjon for elektronikk. Han er en del av forskningsmiljøet hvor 
vi samarbeider med Plasma- or romfysikk, og han har ansvar for et viktig kurs hos oss; FYS3240/4240. Jeg 
ber derfor om at stillingen hans forlenges i tre år. 
 
Veilederansvar de siste årene 
Vincent Thio (Phd, 2018 - 2022) og Ruben Kullsveen (Master, 2021 - 2024). 
 
Undervisning  
Kursansvarlig for FYS 3240/4240 – Datainnsamling og kontroll. Emnet gir en innføring i datainnsamling og 
kontroll i PC-baserte systemer og embedded-systemer, for bruk innen instrumentering og styring. Dette er 
svært sentrale temaer for våre elektronikk-studenter, som ikke dekkes i noen andre emner. De aller fleste 
studentene tar derfor dette emnet som del av sitt bachelor- eller masterstudium. Gjennom de siste årene har 
emnet i snitt hatt ca. 20 studenter som tar eksamen hvert år (flere påmeldte).  
 
Forskning ved FI de siste årene 
Infrastructure-less indoor positioning in 3D (IIP3), BIA-prosjekt fra 2019 - 2021. Det pågår dessuten arbeid 
ved FFI for å se på hvordan man best skal kunne samarbeid med FI. Det er forventet at dette arbeidet vil lede 
til mer forskningssamarbeid og veiledning av flere studenter ved FI.  
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Status og planer for kommende periode 
Kurset FYS 3240/4240 videreutvikles kontinuerlig for å være mest mulig teknologisk relevant. Som nevnt 
over vil også Bekkeng i enda større grad bidra med veiledning av studenter og ta initiativ til felles 
forskningsprosjekter. 
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Ørjan G. Martinsen 


